
VAT2000

1

GE Power Controls

WECHSELSTROM-
DREHZAHLREGELGERÄT /

FREQUENZUMRICHTER

VAT2000
200V-230V 3-Phasen-System  0,4 bis 45 kW
380V-460V 3-Phasen-System  0,4 bis 55 kW

BEDIENUNGSHANDBUCH

Hinweis
1. Lesen Sie dieses Handbuch vor Inbetriebnahme des VAT2000 sorgfältig durch und

bewahren Sie es zum Nachschlagen an einem sicheren Ort auf.

2. Sorgen Sie dafür, dass das Handbuch dem Endbenutzer zur Verfügung steht.

3. Der Inhalt dieses Handbuchs kann ohne vorherige Mitteilung geändert werden.
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