7. Optionen

VAT2000

7.1. Uberblick iiber die Optionen

Die VAT2000-Serie beinhaltet die unten aufgefiihrten Optionen. In diesem Kapitel werden die unabhéngigen Optionen und die
Geréte der Verkabelung des Hauptstromkreises beschrieben.
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Abb. 7-1 Optionskonfigurationen

Tabelle 7-1

Gerat

| Typ

Funktion

Gerate der Verkabelung des Hauptstromkreises

Sicherungs-
aut omat (MCCB)
oder Sicherung

Wahlen Sie ein Gerat aus,
das auf die Leistung des
Frequenzumrichters ab-
gestimmt ist. (Tabelle 7-2.)

Installieren Sie dieses Gerat immer zum Schutz der Verkabelung des
Frequenzumrichters und der Peripheriegerate.

Magnetischer
Schaltschtitz (MC)

Wahlen Sie ein Gerét aus,
das auf die Leistung des
Frequenzumrichters ab-
gestimmt ist. (Tabelle 7-2.)

Mit diesem Gerat kann der Betrieb unterbrochen werden.
Installieren Sie dieses Gerat immer, wenn Sie eine DBR-Einheit
verwenden. (Siehe Abb. 2-4.)

Unabhangige Optionen
Wechselstrom- ACR-e e 0 o Installieren Sie dieses Gerat immer zum Schutz des Frequenzumrich-
Drossel (Siehe Tabelle 7-2.) ters, wenn die Kapazitat des Transformators fur die Stromversorgung

des Frequenzumrichters die Kapazitat des Frequenzumrichters zehn-
fach Ubersteigt. (Auf die Stromversorgung anpassen) Auch einsetzbar
zur Steigerung der Frequenzumrichter-Eingangsleistung und zur
Rauschunterdriickung. Der Leistungsfaktor liegt bei ca. 0,9.

Gleichstrom-
Drossel

DCR-¢ e e ¢
(Siehe Tabelle 7-2.)

Installieren Sie dieses Gerét zur Steigerung der Frequenzumrichter-
Eingangsleistung. Dieses Gerét kann ebenso wie die Wechselstrom-
Drossel zur Abstimmung auf die Stromversorgung eingesetzt werden.
Der Leistungsfaktor liegt bei ca. 0,9.

Rauschfilter

PR-e e e e
(Siehe Tabelle 7-2.)

Diese Vorrichtung unterdriickt das vom Frequenzumrichter erzeugte
elektromagnetische Gerausch.

Das elektromagnetische Rauschen entsteht durch Ausstrahlung
elektromagnetischer Wellen im Radiofrequenzbereich, die auf die
Kabel der Stromversorgung Ubertragen werden. Dieses Gerat ist
empfehlenswert, wenn ein Ausgleich mit den Peripheriegeraten des
Frequenzumrichters erzielt werden soll.

DBR-Einheit U2KV23DBU-e e Dieses Gerat wird eingesetzt, wenn der Motor durch eine dynamische
(Siehe Tabelle 7-2.) Bremsfunktion angehalten werden soll.

Uberspannungs- ACR-e e o Filter plus Unterdriickt motorseitige Uberspannung, diese tritt bei Kabellangen

Begrenzer RC-Glied von mehr als 30 m zwischen Frequenzumrichter und Motor auf.

(Fortsetzung auf der nachste Seite)
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VAT2000
Tabelle 7-1 (Fortsetzung)
Plug-in Leiterplatten-Optionen
Gerat Typ und Funktion Options-
Handbuch Klasse
Drehzahlmessung 1 U2KV23DN1 | Diese Leiterplatte verfligt Gber einen Sensor zur IM-Drehzahlmessung |
(mit optionalem (PCST-3229) | und ist mit dem optionalen Ausgangscodierer kompatibel.
Codierer kompatibel) Reaktionsfrequenz: Umschaltbar zwischen 60 +10 kHz und 20 kHz.
Drehzahlmessung 2 U2KV23DN2 | Diese Leiterplatte verfligt Gber einen Sensor zur IM-Drehzahlmessung |
(mit Codierer flr (PCST-3300) | und ist mit dem Ausgangscodierer flr Leitungstreiber kompatibel.
Leitungstreiber Reaktionsfrequenz: 250 kHz (Signal: A-, B-, Z-Phase)
kompatibel)
Drehzahlmessung 3 U2KV23DN3 | Diese Leiterplatte ist fur die PM-Antriebssteuerung ausgelegt und ist |
(PM-kompatibel) (PCST-3301) | mit dem Ausgangscodierer flr Leitungstreiber kompatibel.
Reaktionsfrequenz: 250 kHz (Signal: A-, B-, Z,- U-, V-, W-Phase)
Relais-Schnittstelle U2KV23RYO0 | Damit kdnnen die Eingangs-/Ausgangs-Kontaktpunkte erweitert Il
(PCST-3302) | werden.
Relais-Eingang : 4 Punkte (PSI6 bis 9)
1c Ausgangskontakt : 2 Punkte (PSO4, 5)
PC-Schnittstelle U2KV23PI0 | Damit kann eine Verbindung zur parallelen Datenlbertragung vom PC ]
(PCST-33083) | hergestellt werden.
Paralleler Dateneingan : 16 Bit
Datenlédnge : wahlweise 16, 12, 8 Bit
Format : wahlweise binér oder BCD
Offener Kollektor-Ausgang  : 2 Punkte (PSO4, 5)
Serielle Schnittstelle U2KV23SL0 | Damit kann eine Verbindung zur seriellen Datentbertragung mit dem 1l
(PCST-3304) | PC u.s.w. hergestellt werden.
Ubertragung : RS-232C, RS-422/485 fur bis zu 32 Einheiten ist
Gruppenubertragung mdéglich.
Baudrate : 1.200~9.600 Bit/s
Profibus-Schnittstelle | U2KV23SL6 | Damit kann eine Verbindung mit dem Netzwerk iber das Profibus DP Il
(PCST-3307) | Ubertragungsprotokoll hergestellt werden.
Baudrate : 12 MBit/s
Stationenanzahl : 126
Analoge Schnittstelle | U2KV23ADO0 | Damit kann die Genauigkeit des analogen Eingangssignals erhéht Il
(PCST-3264) | werden.
Analoger Eingang : 3 Punkte (isoliert: 15 Vorzeichenbit)
Rickverfolgungs- U2KV23TRO | Damit wird ein Fehler durch Speichern, Wiedergeben und Il
schnittstelle (PCST-3265) | Analysieren der verschiedenen Daten (z.B. Stromstérke) bei Auftritt
des Fehlers riickverfolgt.
Analogausgang : 2 Punkte (isoliert: 11 Vorzeichenbit)

Die oben genannten optionalen Leiterplatten miissen vom Benutzer installiert werden. Fragen Sie bei Ihrem Handler nach
entsprechenden Bedienungshandbuchern.
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Tabelle 7-2a Verkabelung des Hauptstromkreises und unabhéngige Optionstypen (1) (4)
KONSTANTES DREHMOMENT
VAT2000 Siche- | Siche- | Leitung EMV- dynamische | Bremswider- EINGANG Uberspannungs-
rungen | rungs- MC Filter Bremsmodule stande begrenzer (6)
(2) (A) |aut. (3) (A) (5) WS-Drosselspule | GS-Drosselspule| ot reactor
U2KNOOK4S 20 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR405P200 ACR4A2H5 - -
U2KNOOK7S 20 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR216P200 ACRBA2H5 - -
U2KN01K5S 50 10 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR108P200 ACR9ATH3 - -
U2KN02K2S 60 15 CLOO | U2KF3030MD1 | Integriert-Typ TLR74P200 ACR12A0H84 - -
U2KN04K0S 110 20 CLO1 | U2KF3030MD1 | Integriert-Typ TLR44P600 ACR18A0H56 - -
U2KN05K5S 125 30 CL02 | U2KF3060MD2 | Integriert-Typ TLR29P600 ACR27A0H37 | DCR32A0H78 -
U2KNO7K5S 225 40 CLO04 | U2KF3060MD2 | Integriert-Typ TLR22P600 ACR35A0H27 | DCR45A0H55 -
U2KN11K0S 225 75 CLO4 | U2KF3094MD3 | U2KV23DBUL1 | TLR15P1000 ACR55A0H18 DCR60A0H4 -
U2KN15K0S 250 75 CLO6 | U2KF3094MD3 | U2KV23DBUL1 | TLR11P1200 | ACR70A0H14 DCR80AQOH3 -
U2KN18K5S 400 100 CLo7 PR3120STD | U2KV23DBUL1 | TLR8,8P1500 | ACR80AOH14 | DCR100A0H24 -
U2KN22K0S 500 150 CL09 PR3120STD | U2KV23DBUL2 | TLR7,4P1800 | ACR97A0H11 | DCR120A0H2 -
U2KN30K0S 500 150 CL10 PR3150STD | U2KVv23DBUL2 | TLR5P2500 | ACR140A0H072 | DCR150A0H17 -
U2KN37K0S 600 200 CK75 PR3180STD | U2KV23DBUL3 | TLR4P3000 | ACR180A0H056 | DCR180A0H14 -
U2KX00K4S 10 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR864P200 ACR3A8H1 ACR3A0H05
U2KX00K7S 10 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR864P200 ACR3A8H1 - ACR3A0H05
U2KX01K5S 20 5 CL0O0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR432P200 ACR4A5H1 - ACR4AQH05
U2KX02K2S 30 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR295P200 ACRBA3H4 - ACRBA0H05
U2KX04K0S 50 15 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR175P600 ACR10A2H - ACR10A0H05
U2KX05K5S 60 20 CLO0 | U2KF3032MD2 | Integriert-Typ | TLR118P600 ACR14A1H4 DCR18A2H9 | ACR14AQH05
U2KX07K5S 90 30 CL02 | U2KF3032MD2 | Integriert-Typ TLR86P600 ACR18A1H1 DCR25A2H1 | ACR18A0H05
U2KX11K0S 110 40 CL04 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH1 | TLR59P1000 ACR27AQH75 DCR32A1H6 | ACR27AQ0H05
U2KX15K0S 125 40 CL04 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH1 | TLR43P1000 | ACR35A0H58 DCR40A1H2 | ACR35A0H05
U2KX18K5S 175 50 CL04 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH1 | TLR35P1500 | ACR38A0H58 | DCR50A0H96 | ACR38A0H05
U2KX22K0S 225 50 CLO6 | U2KF3096MD4 | U2KV23DBUH2 | TLR29P1800 | ACR45A0H45 | DCR60AOH82 | ACR45A0H05
U2KX30K0S 250 75 CL06 | U2KF3096MD4 | U2KV23DBUH2 | TLR22P2500 | ACR70A0H29 | DCR80AOH58 | ACR62A0H05
U2KX37K0S 300 100 CL07 PR3110STD | U2KV23DBUH3 | TLR18P3000 | ACR90AOH22 | DCR100A0H49 | ACR90AOH05
U2KX45K0S 400 100 CL09 PR3150STD | U2KV23DBUH3 | TLR15P3700 | ACR115A0H18 | DCR125A0H40 | ACR115A0H05
U2KX55K0S 400 150 CK75 PR3180STD 2X - ACR115A0H18 | DCR140A0H32 | ACR115A0H05
U2KV23DBUH2
U2KX75K0S 500 200 CK08 PR3280STD | UADOPTDBUHO - ACR160A0H14 | DCR180A0H25 | ACR160A0H05
U2KX90K0S 700 300 CK85 PR3280STD | UADOPTDBUHO - ACR185A0H11 | DCR210A0H25 | ACR185A0H05
U2KX110KS 800 300 CK09 PR3330STD | UADOPTDBUHO - ACR225A0H096 | DCR270A0H18 | ACR225A0H05
U2KX132KS 800 350 CK09 PR3380STD | UADOPTDBUHO - ACR300A0H067 | DCR310A0H14 | ACR300A0H05
U2KX160KS | 1200 400 CK95 PR3450STD | UADOPTDBUHO - ACR360A0H056 | DCR400A0H13 | ACR360A0H05
U2KX200KS | 1600 500 CK10 PR3660STD | UADOPTDBUHO - ACR460A0H044 | DCR540A0H08 | ACR460A0H05
U2KX250KS | 2000 700 CK11 PR3750STD | UADOPTDBUHO - ACR550A0H039 | DCR650A0H07 | ACR550A0H05
U2KX315KS | 2000 800 CK12 PR3900STD | UADOPTDBUHO - ACR625A0H035 | DCR740A0H06 | ACR625A0H05
(1) Gerateauswahlbedingungen e Der M (Motorwirkungsgrad) ist 0.8 bei 11kW oder

Der Eingangsstrom wird folgendermaBen errechnet:

| I = (kW)/(qM x INV x cos ¢ x Spannung x v3) |

@2
(©)
@)
®)

weniger, 0.85 bei 15kW oder mehr.
e Die 1INV (Frequenzumrichterwirkungsgrad) liegt bei 0.95.
e Cos ¢ (Eingangsleistungsfaktor) ist 0.9.

¢ Die Netzspannung betragt 220 V/440 V.

Verwenden Sie mit der 400 V-Serie eine J-Sicherung, um den UL-Bestimmungen zu entsprechen.
Verwenden Sie nur Sicherungsautomaten mit magnetischer Auslésung.
EMV-Filter werden in Abschnitt 7-5 (Elektromagnetische Vertraglichkeit - EMV) behandelt.
Hierbei handelt es sich um optimal angepasste Bremswiederstédnde. Frequenzumrichter mit integrierter DB besitzen auch

einen integrierten Bremswiderstand. Siehe hierzu Kapitel 7.4.1. Bitte fragen Sie Ihren Handler bei Frequenzumrichtern
groBer 45 kW, siehe dazu auch Kapitel 7.4.3.

()

Der Uberspannungsbegrenzer (bei Kabbellingen zwischen Frequenzumrichter und Motor gréBer 30 m zu verwenden)

wird in Kombination mit einem RC-Filter N11P34018=6 (bei 8kHz Trégerfrequenz) bzw. N11P34018=7 (bei 4kHz
Tragerfrequenz) verwendet.
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Tabelle 7-2b Verkabelung des Hauptstromkreises und unabhdngige Optionstypen (1) (4)
VERANDERLICHERS DREHMOMENT
VAT2000 Siche- | Siche- | Leitung EMV- dynamische | Bremswider- EINGANG Uberspannungs-
rungen | rungs- MC Filter Bremsmodule stande begrenzer (6)
(2) (A) |aut. (3) (A) (] WS-Drosselspule | GS-Drosselspule| Mot reactor
U2KNOOK4S 20 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR405P200 ACRBA2H5 - -
U2KNOOK7S 50 10 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR216P200 ACR9A1TH3 - -
U2KNO1K5S 60 15 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR108P200 | ACR12A0H84 - -
U2KNO2K2S 110 20 CLO1 | U2KF3030MD1 | Integriert-Typ TLR74P200 ACR18A0H56 - -
U2KN04K0S 125 30 CL02 | U2KF3030MD1 | Integriert-Typ TLR44P600 ACR27A0H37 - -
U2KNO5K5S 225 40 CLO04 | U2KF3060MD2 | Integriert-Typ TLR29P600 ACR35A0H27 | DCR45A0H55 -
U2KNO7K5S | 225 75 CL04 | U2KF3060MD2 | Integriert-Typ TLR22P600 ACR55A0H18 DCR60AOH4 -
U2KN11K0S 250 75 CL06 | U2KF3094MD3 | U2KV23DBUL1 | TLR15P1000 ACR70A0H14 DCR80AOH3 -
U2KN15K0S | 400 100 CL07 | U2KF3094MD3 | U2KV23DBUL1 | TLR11P1200 | ACR80AOH14 | DCR100A0H24 -
U2KN18K5S 500 150 CL09 PR3120STD | U2KVv23DBUL2 | TLR8,8P1500 | ACR97A0H11 | DCR120A0H2 -
U2KN22K0S 500 150 CL10 PR3150STD | U2KV23DBUL2 | TLR7,4P1800 | ACR140A0H072 | DCR150A0H17 -
U2KN30K0S 600 200 CK75 PR3150STD | U2KV23DBUL3 | TLR5P2500 | ACR180A0H056 | DCR180A0H14 -
U2KN37K0S 600 200 CK75 PR3180STD | U2KV23DBUL3 | TLR4P3000 | ACR200A0H051 | DCR220A0H11 -
U2KX00K4S 10 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR864P200 ACR3A8H1 - ACR3A0H05
U2KX00K7S 20 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR864P200 ACR4A5H1 - ACR4A0H05
U2KX01K5S 30 5 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR432P200 ACR6A3H4 - ACRBAQH05
U2KX02K2S 50 15 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ TLR295P200 ACR10A2H - ACR10A0H05
U2KX04K0S 60 20 CLO0 | U2KF3016MD1 | Integriert-Typ | TLR175P600 ACR14A1H4 - ACR14A0H05
U2KX05K5S 90 30 CL02 | U2KF3032MD2 | Integriert-Typ | TLR118P600 ACR18A1H1 DCR25A2H1 | ACR18AQH05
U2KX07K5S 110 40 CL04 | U2KF3032MD2 | Integriert-Typ TLR86P600 ACR27A0H75 DCR32A1H6 | ACR27A0H05
U2KX11K0S 125 40 CL04 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH1 | TLR59P1000 | ACR35A0H58 DCR40A1H2 | ACR35A0H05
U2KX15K0S 175 50 CL04 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH1 | TLR43P1000 | ACR38A0H58 | DCR50A0H96 | ACR38A0H05
U2KX18K5S 225 50 CL06 | U2KF3058MD3 | U2KV23DBUH2 | TLR35P1500 ACR45A0H45 | DCR60AQH82 | ACR45A0H05
U2KX22K0S 250 75 CL06 | U2KF3096MD4 | U2KV23DBUH2 | TLR29P1800 | ACR70AOH29 | DCR80AOH58 | ACR62A0H05
U2KX30K0S 300 100 CLO7 | U2KF3096MD4 | U2KV23DBUH3 | TLR22P2500 | ACR90A0H22 | DCR100A0H49 | ACR90AQOH05
U2KX37K0S 400 100 CL09 PR3150STD | U2KV23DBUH3 | TLR18P3000 | ACR90AOH22 | DCR125A0H40 | ACR90AQOH05
U2KX45K0S 400 150 CL09 PR3180STD 2X TLR15P3700 | ACR115A0H18 | DCR140A0H32 | ACR115A0H05
U2KV23DBUH2
U2KX55K0S 500 200 CK75 PR3280STD | UADOPTDBUHO ACR160A0H14 | DCR180A0H25 | ACR160A0H05
U2KX75K0S 700 300 CK08 PR3280STD | UADOPTDBUHO ACR185A0H11 | DCR210A0H25 | ACR185A0H05
U2KX90K0S 800 300 CK85 PR3330STD | UADOPTDBUHO ACR225A0H096 | DCR270A0H18 | ACR300A0H05
U2KX110KS 800 350 CK09 PR3380STD | UADOPTDBUHO ACR300A0H067 | DCR310A0H14 | ACR300A0H05
U2KX132KS | 1200 400 CK09 PR3450STD | UADOPTDBUHO ACR360A0H056 | DCR400A0H13 | ACR360A0H05
U2KX160KS | 1600 500 CK95 PR3660STD | UADOPTDBUHO ACR460A0H056 | DCR540A0H08 | ACR460A0H05
U2KX200KS | 2000 700 CK10 PR3750STD | UADOPTDBUHO ACR550A0H039 | DCR650A0H07 | ACR550A0H05
U2KX250KS | 2000 800 CK11 PR3900STD | UADOPTDBUHO ACR625A0H035 | DCR740A0H06 | ACR625A0H05
U2KX315KS | 2600 900 CK12 PR3900STD | UADOPTDBUHO ACR700A0H035 | DCR800AOH06 | ACR700A0H05
(1) Gerateauswahlbedingungen e Der mM (Motorwirkungsgrad) ist 0.8 bei 11kW oder

Der Eingangsstrom wird folgendermaBen errechnet:

| I = (KW)/(nM x INV x cos ¢ x Spannung x v3) |

2
(©)
@)
®)

weniger, 0.85 bei 15kW oder mehr.
¢ Die mINV (Frequenzumrichterwirkungsgrad) liegt bei 0.95.
e Cos ¢ (Eingangsleistungsfaktor) ist 0.9.

¢ Die Netzspannung betragt 220 V/440 V.

Verwenden Sie mit der 400 V-Serie eine J-Sicherung, um den UL-Bestimmungen zu entsprechen.
Verwenden Sie nur Sicherungsautomaten mit magnetischer Auslésung.
EMV-Filter werden in Abschnitt 7-5 (Elektromagnetische Vertraglichkeit - EMV) behandelt.
Hierbei handelt es sich um optimal angepasste Bremswiederstande. Frequenzumrichter mit integrierter DB besitzen auch

einen integrierten Bremswiderstand. Siehe hierzu Kapitel 7.4.1. Bitte fragen Sie Ihren Handler bei Frequenzumrichtern
groBer 45 kW, siehe dazu auch Kapitel 7.4.3.

()

Der Uberspannungsbegrenzer (bei Kabbelldngen zwischen Frequenzumrichter und Motor gréBer 30 m zu verwenden)

wird in Kombination mit einem RC-Filter N11P34018=6 (bei 8kHz Tragerfrequenz) bzw. N11P34018=7 (bei 4kHz
Tragerfrequenz) verwendet.
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7.2. VAT2000-Hauptstromkreisoptionen

Die VAT2000-Katalognummern U2KxxxKxD sind flr Gleichstromversorgung und erméglichen Konfigurationen mit
gemeinsamem Bus.

7.2.1. U2KX00K4D - U2KX37K0D, U2KNOOK4D - U2KN07K5D

GS-Stromversorgung (1) Ausgangsspannung (2)
i _ Schalt-r WS-~ | | Rausch- | VAT2000
Slgnte(;%neﬂs schitz ! Drossel; 1 Filter : (Hauptoption “D”)
) 1
' B ”
N : K L v
: w
1
; O g—d—
0D i
7.2.2. U2KX45K0D, U2KN11KO0D - U2KN37K0D
GS-Stromversorgung (1) Ausgangsspannung (2)
Sicherungs- Schalt-I WS-~ | | ~Rausch- | VAT2000

Filter (Hauptoption “D”)

automat schitz 1 Drossel)
|

! |
! |
§ oo : 1 L+ U
|
§ o—o : 1 Z& j L- \Y
I
7 : 1 W
i | o
o — I -
= 3
Sicherung. T @ =

WS-Stromversorgung flr Lufter und/oder
Schaltschitz fur VAT2000 (3)

(1) GS-Versorgungsspannung
Typ ,X“520V -720V GS
Typ ,N“270V - 360V GS

(2) Ausgangsspannung
Typ ,X“ maximal 480 V WS
Typ ,N“ maximal 230 V WS
Es kann keine hdhere Ausgangsleistung als GS-Netzspannung / 1,35 erzielt werden.

(8) Wechselstrom-Steuerversorgung fir Lifter und/oder Schaltschiitz des VAT2000
Typ ,X“ 380V -460V = 10% 50/60Hz + 5%, 480 V + 5% 50/60Hz + 5%,
Typ ,N“200V -230V + 10% 50/60Hz + 5%
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7.3. Integrierte Leiterplatten-Option

Diese integrierte Option ist auf der Steuerplatine des VAT2000 vorinstalliert.

Wie in Tabelle 7-1 dargestellt, sind drei Leiterplattenoptionen verfligbar: Option I, Option Il und Option Ill. In den VAT2000
kénnen bis zu drei Karten installiert werden, allerdings nur eine von jedem Typ.

Diese optionalen Leiterplatten kénnen nach Erwerb leicht vom Benutzer installiert werden.

e Es ist eine Options-Leiterplattenabdeckung erforderlich, wenn eine Optionsplatine installiert ist.
Weitere Informationen zu den Leiterplattenoptionen finden Sie in den jeweiligen Handbiichern.

7.3.1. Optionsklassen

Option |

Diese Optionsplatine wird zur Drehzahlmessung wéhrend der IM-Vektorsteuerung mit Drehzahlsensor und der PM-
Antriebssteuerung verwendet. Die Installationsposition ist festgelegt.

¢ Die PM-Antriebssteuerung ist auf den Standard-PM-Motor anwendbar.

Option Il
Diese Optionsplatine ist fir eine analoge Schnittstelle, etc., ausgelegt. Die Installationsposition ist festgelegt.

Option Il
Diese Optionsplatine ist fUr die Relais-Schnittstelle, etc., ausgelegt.

Option Il —

Option Il
Abdeckung Steuerungs-
leiterplatte

Option |

Installationsbild integrierte Optionsplatine
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7.4. Dynamischer Bremswiderstand (DBR).

VAT2000

Der VAT2000 verfigt Uber eine dynamische Bremsfunktion fiir Antriebe bis U2KNO7K5S und U2KX07K5S. Fir gréBere
Antriebe wird die dynamische Bremswirkung durch externe Module erzielt.

7.4.1. Gerate U2KNO7K5S und kleiner sowie U2KX07K5S und kleiner

Diese Antriebe verfligen standardmaBig Uber eine dynamische Bremsfunktion und einen dynamischen Bremswiderstand. Der
dynamische Bremswiderstand hat eine Einschaltdauer von 10% wie in Abb. 7-2. dargestellt.
Stellen Sie die Parameter B18-1 und C31-1 entsprechend ein, wenn Sie die dynamische Bremsoption verwenden.

t2

t1
P

Drehzahl

T>10 min.
t1 +t2+... > 1 min.

Fig. 7-2

Integrierter dynamischer Bremswiderstand

Die Verkabelung des integrierten Widerstands ist in Abbildung 7-3 dargestellt, und die Werte sind in Tabelle 7-3 aufgefuhrt.
Diese Widerstande ermdglichen nicht in jedem Fall ein Verzégerungsdrehmoment von 100%.

Tableau 7-3

Gerite- Wider- Wider- Brems- Max. Geréte- Wider- Wider- Brems- Max.

typ stands- stands- moment t1 typ stands- stands- moment t1
U2KN kapazitat wert (%) (1) (s) U2KN kapazitat wert (%) (1) (s)

(W) Q) (W) Q)

00K4S 120 220 180 30 00K4S 120 430 300 10
00K7S 120 220 100 30 00K7S 120 430 200 10
01K5S 120 220 50 30 01K5S 120 430 100 10
02K2S 120 180 40 20 02K2S 120 430 65 10
04K0S 120 110 40 10 04K0S 120 430 40 10
05K58 120 91 30 10 05K5S 120 430 25 10
07K5S 120 91 25 10 07K5S 120 430 20 10

(1) Das Bremsmoment ist flr konstante Drehmomentwerte vorgegeben. Wenn Sie variable Drehmomentwerte verwenden,
gilt der Bremsmomentwert des nachstkleineren Antriebs.
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Externer dynamischer Bremswiderstand

Verwenden Sie einen externen Widerstand, wie in Abbildung 7-3 dargestellt, wenn das Bremsmoment durch den oben
genannten integrierten Widerstand nicht ausreicht. Entfernen Sie den integrierten dynamischen Bremswiderstand, wenn Sie
einen externen Widerstand verwenden. Der zum Erreichen eines Bremsmoments von 100% erforderliche Widerstand ist in
Tabelle 7-4 aufgefihrt.

Wenn Sie einen externen dynamischen Bremswiderstand einsetzen, empfiehlt sich die Verwendung eines Thermorelais (76D)
zur Brandvermeidung, siehe Abbildung 7-3

Externer DBR
76D

L+2 B
A R Y Integrierter DBR

Disjonc- Contac-
teur teur | L—] |
L1 U

P
— O T N R .
L1 | —— : ; Iv
& o—o — ;JKE IM
~ L3 | 7 : : IW
T G
| | -
@é VAT2000

Fig. 7-3 DBR-Schaltkreis

7.4.2. Gerdte U2KN11KO0S und groBer sowie U2KX11KO0S und groéBer.

Wenn mit dem Gerat U2KN11K0S bzw. gréBer oder mit dem Gerat U2KX11K0S bzw. gréBer die dynamische Bremsfunktion
ausgefiihrt wird, muss eine externe dynamische Bremseinheit verwendet werden. Wéahlen Sie das Gerat anhand der Tabelle
7-2 aus.

SchlieBen Sie die dynamische Bremseinheit entsprechend Abb. 7-4 an. In manchen Féllen kénnen mehrere Einheiten parallel
angeschlossen werden — siehe Tabelle 7-2.

DBR- DBR-Einheit 2
U2KV23DBUxx U2KV23DBUxx

Schaltschitz-  pgRr
steuerung

DBR

76D 76D 76D
THRY THRY THRY

Sicherungs- Schalt- O
automeg schitz L+1 L+2 L-

e . .1 VAT2000

— OO L1 \'

—O OO L3 W

Fig. 7-4 DBR-Anschluss
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Der zum Erreichen eines Bremsmoments von 100% erforderliche Widerstand ist in Tabelle 7-4 aufgefuhrt.
Tabelle 7-4
VAT2000 100% Widerstand Kabe2I Abmessungen
Typ %;?&fggr':fat) () (mm?) AlB|lc D ]| E] e [
U2KNOOK4 405 TLR405P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 109
U2KNOOK7 216 TLR216P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 109
U2KNO1K5 108 TLR108P200 2.5 - 80 | 235 |400 - - 1(%)
U2KNO02K2 74 TLR74P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 109
U2KNO04K0 44 TLR44P600 2.5 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KNO5K5 29 TLR29P600 2.5 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KNO7K5 22 TLR22P600 25 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KN11KO0 15 TLR15P1000 2.5 430 | 105 | 460 | 66 - - 1
U2KN15K0 11 TLR11P1200 4 430 | 125 | 460 | 80 - - 1
U2KN18K5 9 TLR8,8P1500 4 430 | 105 | 460 | 139 | 105 | 65 2
U2KN22K0 7 TLR7,4P1800 6 430 | 105 | 460 | 139 | 105 | 65 2
U2KN30KO0 5 TLR5P2500 16 430 | 105 | 460 | 207 | 185 | 136 2
U2KN37K0 4 TLR4P3000 16 410 | 180 | 430 | 139 | 119 | 68 2
U2KX00K4 864 TLR864P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 1(%)
U2KX00K7 864 TLR864P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 109
U2KX01K5 432 TLR432P200 2.5 - 80 | 235 |400 - - 109
U2KX02K2 295 TLR295P200 2.5 - 80 | 235 (400 - - 109
U2KX04K0 175 TLR175P600 2.5 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KX05K5 118 TLR118P600 25 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KX07K5 86 TLR86P600 2.5 430 | 95 | 460 | 57 - - 1
U2KX11K0 59 TLR59P1000 2.5 430 | 105 | 460 | 66 - - 1
U2KX15K0 43 TLR43P1000 2.5 430 | 105 | 460 | 66 - - 1
U2KX18K5 35 TLR35P1500 2.5 430 | 105 | 460 | 139 | 105 | 65 2
U2KX22K0 29 TLR29P1800 4 430 | 105 | 460 | 139 | 105 | 65 2
U2KX30K0 22 TLR22P2500 6 430 | 105 | 460 | 207 | 185 | 136 2
U2KX37K0 18 TLR18P3000 16 410 | 180 | 430 | 139 | 119 | 68 2
U2KX45K0 15 TLR15P3700 16 410 | 180 | 430 | 139 | 119 | 68 2

(1) Der empfohlene Widerstand ist fiir eine Einschaltdauer von 10% bei einer maximalen Bremszeit von 20 s ausgelegt.
Fragen Sie Ihren Handler nach einem geeigneten Widerstand, wenn Sie Lasten mit groBer Tragheit abbremsen mdchten.

(2) Abmessungen wie Typ 1 aber mit 210 mm Ausgangsverkabelung (Keine Anschlussklemmen)
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7.4.3. GroBere Baureihen von U2KX55K0S bis U2KX315KS.

1. Sofern bei einer der Baureihen U2KX55K0S oder groBer eine externe Bremseinheit angeschlossen wird, muss das
Bremsmodul UADOPTDBUHO gemaB Abb. 7-5 angeschlossen werden. Das Bremsmodul sollte bei 10% ED oder weniger
gemaB Abb. 7-2 verwendet werden. Es kann eine Einheit oder auch eine zweite in Reihe geschaltet verwendet werden.

2. Verbinden Sie die Frequenzumrichter-Anschliisse RA und RC mit den Anschllissen 1 und 2 der Bremseinheit. Bei Betrieb
des Frequenzumrichters wird die Bremseinheit ebenfalls in Betrieb gesetzt.

DBR- DBR-
Contr MC Widerstand Widerstand
76D 76D .
THRY THRY Jen,
Ao
Disj. Contacteur L+1 L+2 L- a4
—— L1 VAT2000
—~ y . -
) S, 5 "
Anschlussblock
RARCL
Abb. 7-5

3. Bei Benutzung der dynamischen Bremseinheit missen folgende Parameter gesetzt werden:
e C31-0=2 oder 4
® C13-2=0, die Anschlisse RA und RC sind aktiv
¢ B18-1=100%, regenerative Strombegrenzung
* B25-1=100%, regenerative Strombegrenzung fur zusatzlichen Antrieb (nur wenn dieser benutzt wird).

4. Berechnen Sie die generierte Leistung und den Widerstandswert anhand der folgenden Formeln:
. ) Regeneratives Drehmoment )
Generierte Leistung [kW] = x 0,8 x Motorleistung [kW]
Motordrehmoment
K
Generierte Leistung [KW]
Fir die Serie VAT2000 bei 400V betragt K = 593

5. Der kleinste Widerstandswert der an die DBR angeschlossen werden kann, betrégt 3,3 Ohm. Bei kleineren
Widerstandswerten missen zwei DB-Einheiten parallel angeschlossen werden.

DBR-Widerstandswert =

o7 145 N 285
= 108 1
A @l i
O g " '
n ‘ Abb. 7-2
N : Abmessungen von
glg ‘ UADOPTDBUHO
N R " ,
T : '
ool Tes Ll :
O T T oS O " N
A (o]
sk 7 e\ N P (128)
T M6
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7.5. Elektromagnetische Vertraglichkeit - EMV

Ubereinstimmung mit den Richtlinien EN50081 und EN50082 wird durch die Verwendung der entsprechenden EMV-Filter
erreicht. EMV-Filter kdnnen an den AntriebsfuB montiert werden, so dass Hohe im Geh&use eingespart werden kann — oder
an der Seite des Antriebs, wenn Gesamttiefe eingespart werden muss.

Genaue Angaben Uber Platzbedarf und freistehende Filter finden Sie in den \’,V H
folgenden Tabellen. —
Bofeal O
7.5.1. EMV-Anbaufilter ° ° =
EMV-Filter Stromstérke Abmessungen E
LxLxH XxY M Klemme ne ‘z
U2KF3016MD1 16A 288x175x51 273x100 M5 10mm?2 =
U2KF3030MD1 30A 288x175x51 | 273x100 M5 10mm? —
U2KF3032MD2 32A 320x221x51 | 305x150 M5 10mm? —
U2KF3058MD3 58A 427x275x66 | 402x225 M5 10mm? o o ,2
U2KF3060MD2 60A 320x221x51 | 305x150 M5 25mm? = HL
U2KF3094MD3 94A 427x275x66 | 402x225 M5 35mm? == == =
U2KF3096MD4 96A 575x312x67 | 549x200 M5 35mm? Verdrahtung

7.5.2. Freistehende EMV-Filter

EMV-Filter |Stromstarke | Abmes- Klemme . 400 20
sungen 9,5_[ 373+05 150
2| T[e° '
PR3110STD 110A fig 1 50mm? © L I
PR3120STD 120A fig 1 50mm? ol =5 = o
PR3150STD 150A fig 2 95mm? 8| Srasd Typenschild == [ | ¢
PR3180STD 180A fig 2 95mm? ] EJsonm/] @—3[
PR3280STD 280A fig 3 150mm? by 350 | 20
PR3330STD 330A fig4 | Busbar 25x6 Mi0 fig 1
PR3380STD 380A fig4 | Busbar 25x6
PR3450STD 450A fig4 | Busbar 25x6 510 115
16,5 470+0,5 15
PR3660STD 660A fig4 | Busbar 30x8 F:»? -+
PR3750STD 750A fig4 | Busbar 40x10 FAeF +F| T
- =4 e —
PR3900STD 900A fig4 | Busbar 40x10 ©
9 §°+ol = Typenschild 2 Tt -
2| | le— 9 -
L
25]_
66 380
fig 2
700
15 660+0,5 130
10 i_l__
[l =]
I -
o =] = b——
2 3 E Typenschild E § :;
N " = M10 = o
| . o A
25 30
530 150m?
fig 3
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A o]
I_i E E E -
= [—
4 1
w =+ . - =
n :
=i
M
I v
fig 4
A B C D E F I M P Q R S U \Y,
PR3330STD 700 300 150 250 200 280 790 9 M16 65 12,5 |[25x6| 75 105
PR3380STD 700 300 150 250 200 280 790 6 M16 65 12,5 |[25x6| 75 105
PR3450STD 700 300 150 250 200 280 790 9 M16 65 12,5 |[25x6| 75 105
PR3600STD 700 300 150 250 200 280 790 9 M16 85 12,5 |30x8| 75 105
PR3750STD 556 430 215 360 150 400 680 13 M20 | 122 17 [40x10| 90 115
PR3900STD 556 430 215 360 150 400 680 13 M20 | 122 17 |40x10| 90 115
Toleranz mm. +2 +3 +2 +2 |05 |x02 | +£3 - - +3 | 0,3 - +1 -

7.5.3. Empfohlene Installation zur Ubereinstimmung mit den EMV-Richtlinien

Ein Frequenzumrichter ist kein eigenstandiges Aggregat, sonder muss als Komponente mit anderen Steuerelementen
installiert werden. Nach den untenstehenden Anleitungen sollte EMV-Ubereinstimmung fir ein Frequenzumrichter-gesteuertes

Gerét erzielt werden konnen.

1. Prufen Sie die Richtigkeit der Teilenummern auf den Filter- und Frequenzumrichter-
Beschriftungen.

2. Sorgen Sie flr bestmdgliche Erdung des Filters.
3. Filter und Frequenzumrichter missen sicher montiert sein.

4. SchlieBen Sie das Netzkabel an die Filteranschlisse ,lines“ an; schlieBen Sie Erdungskabel an
den entsprechenden Anschluss an. Verbinden Sie die Filteranschlisse ,,LOAD* Uber ein kurzes
Kabelstlick mit passendem Durchmesser mit dem Netzeingang des Frequenzumrichters.

5. SchlieBen Sie den Motor Uber ein abgeschirmtes Kabel an. Der Erdungsleiter sollte sowohl am
Frequenzumrichter als auch am Motor ausreichend geerdet sein; und die Abschirmung sollte am
Gehéduse angeschlossen sein.

Die Leitung zwischen Filter und Frequenzumrichter sowie das nicht abgeschirmte Motor-
Ausgangskabel sollten so kurz wie méglich sein; Eingangs- und Ausgangskabel getrennt verlegen.
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7.6. Drosseln
7.6.1. AC-Drosseln
Die Tabellen 7-1 und 7-2 zeigen die zu verwendenden AC-Drosseln, jeweils flir konstante und variable Last.
Weitere Details siehe untenstehende Tabelle.
Katalog- Verlust- ABMESSUNGEN (mm) Gewicht
leistung
Bezeichnung Zeichnung A B (] D E (o) (kg)
ACR4A2H5 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR6A2H5 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 3,2
ACR9A1TH3 14 Abb.01 137 146 113 125 102 7 4
ACR12A0H84 19 Abb.01 173 167 118 146 127 7 8
ACR18A0H56 21 Abb.01 173 167 133 146 127 7 10
ACR27A0H37 23 Abb.01 205 200 145 176 174 7 12
ACR35A0H27 25 Abb.01 205 200 155 176 174 7 13
ACR55A0H18 28 Abb.01 205 200 155 176 174 7 13
ACR70A0H14 32 Abb.02 280 190 210 80 250 9 20
ACR80AOH14 35 Abb.02 280 190 210 80 250 9 20
ACR97A0H11 39 Abb.02 280 190 210 80 250 9 20
ACR140A0H072 40 Abb.03 280 220 210 90 250 9 22
ACR180A0H056 42 Abb.03 280 230 210 100 250 9 27
ACR200A0H051 47 Abb.03 280 245 210 115 250 9 29
ACR3A8H1 8 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,8
ACR4A5H1 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR6A3H4 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 3,2
ACR10A2H 14 Abb.01 137 146 113 125 102 7 4
ACR14A1H4 19 Abb.01 173 167 118 146 127 7 8
ACR18A1H1 21 Abb.01 173 167 133 146 127 7 10
ACR27A0H75 23 Abb.01 205 200 145 176 174 7 12
ACR35A0H58 25 Abb.01 205 200 155 176 174 7 13
ACR38A0H58 32 Abb.01 205 200 170 176 174 7 14
ACR45A0H45 35 Abb.01 205 200 170 176 174 7 14
ACR70A0H29 40 Abb.02 280 200 210 90 250 9 22
ACR90A0H22 42 Abb.02 280 210 210 100 250 9 27
ACR115A0H18 47 Abb.02 280 225 210 100 250 9 29
ACR160A0H14 51 Abb.03 340 230 265 106 310 9 38
ACR185A0H11 53 Abb.03 340 250 265 126 310 9 43
ACR225A0H096 58 Abb.03 340 250 265 126 310 9 45
ACR300A0H067 75 Abb.03 410 320 315 136 380 9 81
ACR360A0H056 78 Abb.03 410 320 315 136 380 9 86
ACR460A0H056 107 Abb.03 490 340 365 142 460 9 97
ACR550A0H039 110 Abb.03 490 340 365 142 460 9 98
ACR625A0H035 120 Abb.03 490 340 365 142 460 9 101
ACR700AQH035 130 Abb.03 490 340 365 142 460 9 105
A
E
1 1
[Oo e} S — — =
[OI[O][O] [o_of l:l c teat | || ¢
1| |» o[oo =12
[ollel Gl 1] — — . N
o F° e —— | | N2 |
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—
Abb. 01 Abb. 02 Abb. 03
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7.6.2. DC-Drosseln

Die Tabellen 7-1 und 7-2 zeigen die zu verwendenden DC-Drosseln, jeweils fir konstante und variable Last.
Weitere Details siehe untenstehende Tabelle.

Katalog- I‘é?;ltu?'nt ABMESSUNGEN (mm) Gewicht
Bezeichnung (v\llj) 9 Zeichnung A B C D E (0] (kg)
DCR32A0H78 13 Abb.04 150 200 145 176 102 7 7
DCR45A0H55 13 Abb.04 150 200 145 176 102 7 7
DCR60AOH4 14 Abb.04 150 200 155 176 102 7 8
DCR80AOH3 17 Abb.04 150 200 170 176 102 7 9
DCR100A0H24 17 Abb.04 150 200 170 176 102 7 9
DCR120A0H2 17 Abb.05 190 200 215 90 160 9 15
DCR150A0H17 21 Abb.05 190 210 215 100 160 9 17
DCR180A0H14 26 Abb.05 240 200 265 96 210 9 21
DCR220A0H11 27 Abb.05 240 200 265 96 210 9 21
DCR18A2H9 13 Abb.04 125 167 118 146 89 7 5
DCR25A2H 1 14 Abb.04 125 167 118 146 89 7 5
DCR32A1H6 15 Abb.04 125 167 133 146 89 7 6
DCR40ATH2 17 Abb.04 125 167 133 146 89 7 6
DCR50A0H96 16 Abb.04 150 200 145 176 102 7 7
DCR60A0H82 17 Abb.04 150 200 155 176 102 7 8
DCR80AOH58 21 Abb.04 150 200 170 176 102 7 9
DCR100A0H49 23 Abb.04 150 200 170 176 102 7 9
DCR125A0H40 27 Abb.05 190 200 215 90 160 9 15
DCR140A0H32 29 Abb.05 190 200 215 90 160 9 15
DCR180A0H25 33 Abb.05 250 230 300 106 210 9 25
DCR210A0H25 35 Abb.05 250 340 300 126 210 9 27
DCR270A0H18 37 Abb.05 250 250 300 136 210 9 28
DCR310A0H14 39 Abb.05 250 250 300 136 210 9 31
DCR400A0H13 42 Abb.05 300 270 350 136 260 11 55
DCR540A0H08 49 Abb.05 300 300 350 136 260 11 56
DCR650A0H07 50 Abb.05 300 300 350 136 260 11 57
DCR740A0H06 51 Abb.05 300 300 350 136 260 11 58
DCR800AOH06 52 Abb.05 300 300 350 136 260 11 60
A
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7.6.3. Uberspannungsbegrenzer

Die Tabellen 7-1 und 7-2 zeigen die zu verwendenden Uberspannungsbegrenzer, jeweils fiir konstante und variable Last.
Weitere Details siehe untenstehende Tabelle. Ein Uberspannungsbegrenzer setzt sich aus ACR-Drossel und RC-Filter zusammen.

Katalog- Verlust- ABMESSUNGEN (mm) Gewicht
Bezeichnung leistung -

ACR (W) Zeichnung A B C D E o (kg)
ACR3AQHO05 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR4AQHO05 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR6A0HO5 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR10AQHO05 9 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR14A0H05 10 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR18A0HO05 10 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR27A0H05 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR35A0H05 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR38A0H05 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR45A0H05 11 Abb.01 137 146 103 125 102 7 2,9
ACR62A0H05 14 Abb.01 137 146 113 125 102 7 4
ACR90AQHO05 21 Abb.01 173 167 133 146 127 7 10
ACR115A0H05 32 Abb.01 205 200 170 176 174 7 14
ACR160A0H05 35 Abb.02 280 210 210 80 250 9 20
ACR185A0H05 39 Abb.02 280 210 210 80 250 9 20
ACR225A0H05 42 Abb.02 280 230 210 100 250 9 27
ACR300A0H05 53 Abb.02 340 250 265 126 310 9 45
ACR360A0H05 78 Abb.02 410 320 315 136 380 9 86
ACR460A0H05 94 Abb.02 490 340 365 142 460 9 97
ACR550A0H05 110 Abb.02 490 340 365 142 460 9 103
ACR625A0H05 120 Abb.02 490 340 365 142 460 9 104
ACR700A0H05 130 Abb.02 490 340 365 142 460 9 106

Katalog- Verlust- . .
Bezeichnung leistung |Zeichnung VAT-2000 Benutzung Gewicht
RC (kg)
N11P34018=7 297 Abb.06 max. Tragerfrequenz 4kHz
N11P34018=6 1470 max. Tragerfrequenz 8kHz
a D =135 mm fir N11 P34018=7
E D =275 mm fur N11P34018=6
[0o olf— 300 . D
[SICIOl Bl 5. 200 =)
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Abb. 02, ACR Abb. 06, Filter RC
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